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Ostrzezenie - Mozliwe obrazenia lub zagrozenie zycia!

Ostrzezenie - Zagrozenie zycia przez prad elektryczny!

Wskazéwka - Wazne informacije!

Wymaég - Konieczna czynno$c!

llustracje bazujg na produktach przyktadowych. Mozliwe sg odchylenia w stosunku do

dostarczonego produktu.
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1 Ogodlne wskazdwki bezpieczenstwa

Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Sterownik bramy jest przeznaczony do bram z napedem silnikowym (NES/DES system
wytgcznikow krancowych GfA).

Bezpieczenstwo pracy podczas eksploatacji jest zagwarantowane wytgcznie pod warunkiem
uzytkowania urzgdzenia zgodnego z przeznaczeniem. Naped nalezy chronic przez
deszczem, wilgocig i agresywnym srodowiskiem. Wyklucza sie odpowiedzialnos¢ z tytutu
szkdd, ktore powstaty wskutek innego rodzaju zastosowania albo nieprzestrzegania instrukcji
obstugi.

Do wprowadzenia zmian konieczne jest uzyskanie zgody producenta. W przeciwnym razie

przestaje obowigzywac deklaracja producenta.

Zasady bezpieczenstwa

Montaz i uruchamianie moze wykonywac tylko wykwalifikowany personel.

Prace przy urzadzeniach elektrycznych moze wykonywac wytgcznie wykwalifikowany
elektryk. Musi on by¢ w stanie oceni¢ powierzone mu zadania, rozpoznac zrodta
potencjalnych zagrozen i podja¢ odpowiednie srodki bezpieczenstwa.

Prace montazowe wolno wykonywac tylko w stanie beznapigeciowym.

Przestrzegac obowigzujgcych przepiséw i norm.

Ostony i urzgdzenia ochronne
Uzywac tylko z przynaleznymi ostonami i urzgdzeniami ochronnymi.
Wszystkie uszczelki muszg by¢ prawidtowo zatozone, a wszystkie dtawiki kablowe

dokrecone.

Czesci zamienne

Stosowac wytgcznie oryginalne czesci zamienne.
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Typoszereg TS 970
Wymiary szer. x wys. x gteb. 155 x 386 x 90 mm
Montaz Pionowo
Wibracje Bezwibracyjny montaz
Czestotliwosc robocza 50/60 Hz
1 N~220 V, PE
Napiecie robocze 3 N~220-400 V, PE
3~220-400 V, PE
Moc wyjsciowa dla napedu, maksymalna 3 kW
Zabezpieczenie sieciowe na faze, na miejscu )
montazu 10-16 A
Zewnetrzne napiecie zasilania: 24 VDC
(elektroniczne zabezpieczenie wewnetrzne) 018 A
Zewnetrzne napiecie zasilania: X1/L, X1/N 1 N~230V
(zabezpieczenie sieciowe przez bezpiecznik
aparatowy F1) 1,6 A zwtoczny
24 VvV DC
Wejscia sterowania
typ. 10 mA
Typ kontaktu przekaznika .
maks. prad przy 230VAC 1A, przy 24VDC 0,4A] | SezRotenciatowy styk
(zalecane zastosowanie lamp LED) przetaczny
Obcigzenie kontaktow przekaznika, 230 VAC
rezystancyjne / indukcyjne 1 A
Pobor mocy przez sterownik 10 VA
Praca: -10..+50 0
Zakres temperatur Skiadowanie: +0..+50 | ©
: .\ , do 93 %
Wilgotnosc¢ powietrza bez kondensadji
Stopien ochrony obudowy IP65
i(ompatybilne wytaczniki krancowe GfA NES; DES )
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3 Montaz mechaniczny
4 ' N

Montaz sterownikal

® o Stosowac tylko w pomieszczeniach zamknietych
e Mocowanie wytgcznie na ptaskiej i rownej powierzchni nienarazonej na drgania i
wibracje

e Montowac wytgcznie w pozycji pionowej

\_ e Brama musi by¢ widoczna z miejsca montazu J

Warunki
Nie wolno przekraczac¢ dopuszczalnego obcigzenia scian, mocowan, elementdw tgczacych i

przekazujacych.

Mocowanie

/
Mocowanie sterownika odbywa sie poprzez 4 podtuzne otwory h
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4 Montaz elektryczny

4 N\
AOstrzeienie - Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym!

e Przewody odtgczy¢ spod napiecia i sprawdzi¢ brak napiecia

e Przestrzega¢ obowigzujgcych przepiséw i norm

e Wykona¢ poprawnie podtgczenie elektryczne
Y e UzyC odpowiedniego narzedzia )

/{E Zabezpieczenie sieciowe po stronie klienta oraz urzagdzenie odtgczajgce od sieci

zasilajgcej!

e W przypadku napedoéw z falownikiem stosowac wytgcznie uniwersalne wytgczniki
ochronne réznicowe (wytgczniki typu B)

e Podtgczenie do instalacji domowej poprzez roztgczajgcy wszystkie bieguny
roztgcznik sieciowy = 10 A zgodnie z EN 12453 (np. ztgcze CEE, wigcznik

\_ gtéwny) )

Uﬂ Przeczyta¢ instrukcje montazu napedu!
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Widok sposobéw podtaczenia przewodéw taczacych
a I

Przewdd tgczacy silnika DES i NES Przewdd taczacy DES wytacznika krancowego
MOT X13 |Wtyczka silnika DES X12 |Wtyczka wytgcznika krancowego
Pin | Zyta | Kl Pin | Zyta | Kl
1 3 W |FazaW 1 5/biata 1 Obwdd bezpieczenstwa +24 V
2 2 V |FazaV 2 |6/braz.| 2 Kanat B (RS485)
3 1 U |FazaU 3 7/ziel. 3 |Masa
4 4 N | Przewdd zerowy (N) 4 8/z6t. 4 |Kanat A (RS485)
5 PE PE 5 |9/szar. 5 Obwdd bezpieczenstwa
6 |10/r6z.| 6 |Napiecie zasilania 8 V DC
Przewdd taczacy NES
NES X12 |Wtyczka wytacznika krancowego
Pin | Zyta | KI.
1 |5/biata| 11 |Potencjat wytacznika krancowego +24 V, zworka do X125, 7, 9, 11, 14
2 |6/brgz.| 12 |S5 Dodatkowy wytacznik krancowy, testowanie lub funkcja listwy zabezpieczajgce;j
3 | 7/ziel. 6 |S3 Wytgcznik krancowy otwarcia
4 | 8/z6t 156 |S6 Dodatkowy wytgcznik krancowy, funkcja przekaznika lub otwarcie posrednie
5 |9/szar.| 8 |S4 Wytgcznik krancowy zamkniecia
\_ 6 |10/r6z.| 4 |Obwdd bezpieczenstwa )
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Przyporzadkowanie wytgcznikdédw krancowych, wersja wkrecana do roku produkgciji
1997

/

W1

NOS

. S6

X12

F1 Kontakt termiczny X12 | Plytka wytgcznika krancowego
G1 Prostownik S1 Wytacznik krancowy awar.OTW.
M1 Silnik S2 Wytacznik krancowy awar.ZAM.
S10 Awar. uruchomienie reczne S3 Wytacznik krancowy OTW.

w1 Przewdd taczacy S4 Wytacznik krancowy ZAM.

Y1 Hamulec elektromagnetyczny sprezynowy S5 Dodatkowy wytacznik krancowy
\_ S6 Dodatkowy wytacznik krancowy -

Przyporzadkowanie poszczegdlnych wytgcznikow krancowych

/W'I N

A1 Skrzynka zaciskowa S3 Wytacznik krancowy OTW.

F1 Kontakt termiczny S4 Wytacznik krancowy ZAM.

M1 Silnik S5 Dodatkowy wytagcznik krancowy

S10 Awar. uruchomienie reczne S6 Dodatkowy wytacznik krancowy

@ 1 Przewod fgczacy Y,
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Wykonanie montazu elektrycznego

~
» Zdemontowacé ostony. » Otworzyc¢ przepust kablowy @ albo @.

~

» Wsungc¢ przewdd tgczacy w otwarty przepust kablowy @ (od dotu) albo @ (od goéry) i
podigczyc.
» Dokreci¢ dtawik kablowy.

' Ostroznie - Ryzyko uszkodzenia elementow!
e o Przepust kablowy otwiera¢ za pomocag odpowiedniego narzedzia

e Zamontowac przepusty kablowe i/lub dtawiki kablowe
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Podtgczenie do sieci

/

3~, N, PE 3~, PE 1~, N, PE, sym. 1~, N, PE, niesym. h
190 -440V 190 -440V 190 -230V 190 - 230 V
50 -60 Hz 50 -60 Hz 50 -60 Hz 50 -60 Hz
(W10 0 0
L1L213 N pg L1L213 P!E
\ [ sl 25.15ws% SI145.7WS ] [ sl 25.15ws,=5| 45.7WS ] /
4 3 x 400V 1x230V / 3 x 230V )
L 99% 020 L Pocio 00
MEETFENEIRE Zﬁﬁg'g';\i 3z
R TR
. %

Podtaczenie sterownika do sieci

Zakonczenie montazu elektrycznego

W razie potrzeby podtgczy¢ pozostate urzadzenia sterownicze i/lub urzadzenia ochronne.
Zamontowac i dokreci¢ przepusty kablowe i/lub dtawiki kablowe.

W celu uruchomienia sterownika nie zamykac oston.
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Przeglad sterownika

-

Bd] IIEIIE!@I
Dol

DES/
NES

1

400v 1.

;
&

230v 1.7]

i ps ey gy
e e =G

DES/ |Miejsce wtyku wytgcznika krancowego DES |X | Zasilanie 24 V urzadzen zewnetrznych
NES |lub NES X1 |Zasilanie sieciowe
F1 Bezpiecznik aparatowy 1,6 A zwioczny X2 Listwa zabezpieczajgca i wytgcznik bezpieczenstwa
MOT |Miejsce wtyku silnika bramy
S Przetgcznik obrotowy X3 |Przycisk wytaczenia awaryjnego
811 |Przycisk otwierania X4 | Zat./wyt. automatycznego zamykania czasowego
S12 | Przycisk stop Zewnetrzne urzadzenie sterownicze, przycisk
: : X5 o :
813 |Przycisk zamykania trojfunkeyjny
UBS Miejsce wtyku uniwersalnego systemu X6 |Fotokomorka jednokierunkowa/refleksyjna
komend UBS X7 |Przetacznik ciegnowy
V1 Wskazanie X8 |Pozycja posrednia zat./wyt.
X20 | Bezpotencjatowy kontakt przekaznika
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5 Uruchomienie sterownika

» Podtgczy¢ lub wigczyé

przewod zasilajacy

DES: Szybkie ustawienie potozen krancowych

~
1. Sprawdz kierunek obrotéw watka zdawczego

Uwagal!
® « Tryb ustawiania szybkiego jest teraz zakonczony i jest aktywny tryb ,czuwakowy*
bramy
e Zmiana potozen krancowych otwarcia/zamkniecia jest opisana w punkcie ,1.1“ do
,1.4"

o Wytacznik krancowy listwy zabezpieczajgcej ustawia sie automatycznie

\_ o Wstepny wytgcznik krancowy mozna skorygowac w punkcie programowania ,,1 Ey
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Przeczyta¢ instrukcje montazu napedu!

o Ustawienie krzywkowych wytacznikdw krancowych - patrz instrukcja montazu
napedu

NES: Szybkie ustawienie potozen krancowych

1. Sprawdz kierunek obrotéw watka zdawczego

3. Podjedz do pozycji 5 cm przed potozeniem krancowym ZAMK i ustaw wstepny wytgcznik
krancowy S5




6 Rozszerzona instalacja elekryczna

=

ELEKTROMATEN"

(" Zasilanie zewnetrzne Wylacznik awaryjny Zamykanie czasowe wL/wy.\
X1 X3 X4
1Na1L9 ;ﬂz 4@2
X1 [ X3 X4 [
@@ @D
r—-——-— Jg‘l r———="—="—- 0
A1 | |
12
| | ' S17RTv | |
\ | | 3 i
|
A3 |
A1 | Urzadzenie peryferyjne A2 | Kaseta sterownicza A3 |Kaseta sterownicza
\ Wytgcznik awaryjny Przetgcznik kluczowy J
4 . N
Kaseta sterownicza X5
T A A
5_1‘5_2‘;\3;\4 X5 5.1,5.25.3.5.4 51525354
X3 0000 2200 2200
I I I L)
aAar [
-7 B\ O\ IM ﬁ |
3(915 S14 S16 | S175 I
| P
L —
\_ A4 \Przycisk kluczykowy A6 |Przycisk trojfunkeyjny J
4 Fotokomérka X6 A
7] 7] 7]
X6 24V,6ND16.1,6.2 X6 124V,6MDl6.1,6.2 X6 24V,6ND.6.1,6.2
Q0 DD Q000 Q0@
lli@ 3145
| 24V 1! — l<I.>2— L FRBRS ~ L2 S Y I
i ! | 24V | L 24V ; | 24V | bV
| | ! | ! - ! | ! |
| A8 | T B PNP |
S ' A9 AI0TT | AT A12 T
A8 | Fotokomorka Fotokomorka Fotokomorka
refleksyjna jednokierunkowa jednokierunkowa
A9 | Nadajnik A11 | Nadajnik
\_ A10 | Odbiornik A12 | Odbiornik J
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4 Kurtyna $wietina X6 A
p = X6 200600 6?5;2 X6 200600 e?{.z
o N o NN @))% %)
SISIS
X20 e 24V 24V
24v* 24v*
Chlk o hlls Tk Dl B
Lz AV | 24V | 2V ; | 24V | 24V |
| | ! ! | ; ! oo
24V ; e | : ; oo | %NP :
A5 A6 | A27 (A28 |
X20 | Przekaznik funkcyjny Kurtyna swietlna Kurtyna swietlna
Testowa kurtyna Swietlna A25 | Nadajnik A27 | Nadajnik
\_ A26 | Odbiornik A28 | Odbiornik J
Odbiornik radiowy X7 Przetgcznik ciegnowy X7 Otwarcie posrednie X8
X7 z4vsun7ﬁ2 X7 7.1?7\.2 X8 8?8\.2
@@?@@ @@ @@
_ll_ 2314 | ______ A A -
i_ 24V 1; i 4 ! i 4 i
1 | | |
| 5 | s19}i ; ;3178%?vi ;
X | 3 | | 3 !
1A13 | i | | !
e A14 A5 )
4 N
Sygnalizacja sSwietlna X20 Hamulec magnetyczny X20
X20 X20
i
H1
|
H1 | Sygnalizacja swietlna G1 |Prostownik
Y1 |Hamulec magnetyczny
- )
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Podtaczenie kabla spiralnego

Elektryczna listwa zabezpieczajgca

A18
ST+
ST
SK1
SK2
B1
R1
X2

Puszka przytgczeniowa
Zasilanie
Wejscie bramowego wytgcznika bezpieczenstwa

Wejscie elektrycznej listwy zabezpieczajacej

Elektryczna listwa zabezpieczajgca
Rezystor kohicowy 8k2
Miejsce wtyku sterownika bramy

A18
ST+
ST
SK1
SK2
DW
R2
X2

Puszka przytaczeniowa

Zasilanie

Wejscie bramowego wylgcznika bezpieczenstwa
Wejscie pneumatycznej listwy

zabezpieczajgcej

Czujnik fali uderzeniowej

Rezystor szeregowy 1k2 test

Miejsce wtyku sterownika bramy

A19
ST+
ST
SK/b
SK/g
SK/w
B2
B3
X2

Puszka przytgczeniowa

Zasilanie

Wejscie bramowego wytgcznika bezpieczenstwa
Zasilanie (brazowy)

Wyjscie (zielony)

Masa (biaty)

Nadajnik optyczny

Odbiornik optyczny

Miejsce wtyku sterownika bramy

A18
A19
A20
8§30

S31

Puszka przytaczeniowa

Puszka przytgczeniowa czujnika
Wytgcznik drzwi przejsciowych
(styk rozwierny)

Wytacznik luznej linki

(styk rozwierny)

f—————————

Puszka przytgczeniowa

Puszka przytaczeniowa czujnika
Wyltacznik kolizyjny

(styk rozwierny)

Puszka przytgczeniowa czujnika
Wytacznik kolizyjny

(styk zwierny) )
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Uwagal!
e ¢ Listwy zabezpieczajgcej wolno uzywac wytgcznie poprzez punkt programowania
,0.1% tryb pracy bramy ,3% ,4 lub ,6“

Zakonczenie rozszerzonego montazu elektrycznego

W razie potrzeby zamontowac¢ pozostate urzadzenia i/lub urzgdzenia ochronne, przepusty

kablowe i/lub dtawiki kablowe.
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7 Programowanie sterownika

1. Programowanie tylko po szybkim ustawieniu potozen krancowych!

L
Ly
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8 Tabela punktéw programu

4 Tryb pracy R
I =2
Ll % Tryb pracy bramy ==

1x i‘z'
- ¥
” OTW  Tryb czuwakowy Ay ﬁﬁé
ZAMK  Tryb czuwakowy 1x )
’.-’ OTW  Samopodtrzymanie

ZAMK  Tryb czuwakowy

OTW  Samopodtrzymanie
ZAMK  Samopodtrzymanie

LL|

OTW  Samopodtrzymanie
ZAMK Samopodtrzymanie, zewnetrzna kaseta sterownicza X5 z
mozliwoscig pracy w trybie czuwakowym”

g
&£

-y
U 1

OTW  Tryb czuwakowy
ZAMK  Tryb czuwakowy z aktywng listwg zabezpieczajgcag

% Kierunek obrotéw watu zdawczego ==
1x

.
-
I

{ | £achowanie kierunku obrotéw watu zdawczego [

© ®
g
x

,’ Zmiana kierunku obrotéw watu zdawczego
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4 Pozycje bramy )
Iy Korekta zgrubna polozenia krancowego OTW (DES) @D F’E
1x
EE B
Ruch otwarcia/zamkniecia bramy
1x
l’-_l Korekta zgrubna potozenia krancowego ZAMK (DES) @ §.&
1x
&
. Ruch otwarcia/zamkniecia bramy 4
== 1x
e % Korekta doktadna potozenia kraficowego OTW (DES)
1x
- - - —| =/ | Bez ruchu bramy,
é@ t,’ ] o 1LV 1[+1  Korekta w kierunku OTW E
= i ~|I-]1 korekta w kierunku ZAMK 1x
O — .
,f '-,’ “ Korekta doktadna potozenia krancowego ZAMK (DES)
1x
- - - —| =/ | Bez ruchu bramy,
ﬁ t”” . ’7’ ) ’7’ [+] korekta w kierunku OTW ki
= == = |I-]1 korekta w kierunku ZAMK 1x
[ g A Korekta doktadna wstepnego wytgcznika krahcowego listwy
Lt 1x ‘ zabezpieczajgcej (DES)
- 7 - - =/ =/ | Bez ruchu bramy,
ﬁ t’,” "1’ ) ’7’ [+] korekta w kierunku OTW el
= == = |I-]1 korekta w kierunku ZAMK 1x
e % Otwarcie posrednie @ %\
1x
Nl
= | = | | Ruch otwarcia/zamknigcia bramy
Przy NES: ustawi¢ dodatkowy wytgcznik krancowy S6 1x
’l 7 % Ustawianie punktu przetgczania przekaznika @ E\
’ 1x Wybrac funkcje przekaznika poprzez punkt programowania 2.7
@
= | = | | Ruch otwarcia/zamknigcia bramy {
Przy NES: ustawi¢ dodatkowy wytgcznik krancowy S6 1x
o /
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Listwa zabezpieczajgca nieaktywna

L.l|

Dopasowanie do podioza (DES)
(uruchomienie listwy zabezpieczajacej przy kontakcie z podtozem)

.
ad
iy

Nawrét w kierunku otwierania w obszarze dobiegu (DES)

e . » h
Funkcje bramy, Czes$¢ 1
1 % Funkcja listwy zabezpieczajacej w zakresie wstepnego wytgcznika =4
L, krancowego ==
- +
éz—&} ,’ Listwa zabezpieczajgca aktywna E
1x

Korekta wybiegu napedu (DES)

I
b

.
g

-~
-

Wt

Zat.
(nie uzywac¢ w potaczeniu z dopasowaniem do podioza)

E
1x

R
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Funkcje bramy, Czes¢ 2

Zamykanie czasowe ilU S=

B - Y[ |odo240sekund

1x

"

Ny
ALY
Ll_!
> ;
]

~

)
L

-

™ -
23

Rozszerzona funkcja fotokomorki S=

1x

Anulowanie zamykania czasowego i komenda zamkniecia

L
X

0
b

-

Wykrywanie pojazdu
Anulowanie zamykania czasowego i komenda zamkniecia, gdy
fotokomorka zostanie aktywowana > 1,5 sek.

Nawr6t w kierunku otwierania ,i ,f‘,-’ ;iz\

I ‘ 1777 | 0 = wyl.
LI/ LL!' |1 do 10 uruchomien urzadzenia zabezpieczajacego

1
L

X
L~
)

|

+
[
=

e EE;

- Funkcja przetlgcznika ciegnowego =
L. 1x lub zdalnego sterowania radiowego X7 ==
o ¢ | Typ impulsu 1 = m
{| | Brama poza potozeniem krancowym otwarcia komenda otwarcia - H
Brama w potozeniu krancowym otwarcia komenda zamkniecia 1x
= Typ impulsu 2
= | | Kolejnosé komend
OTWARCIE - STOP - ZAMKNIECIE — STOP - OTWARCIE
.7 Typ impulsu 3
="] | Tylko komenda otwarcia
- /
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Funkcje bramy, Czes$¢ 3

c—g=—

==

,_-f ,’ % Funkcja przekaznika w X20
1x Przeprowadzi¢ przyuczenie pozycji bramy w punkcie programowania 1.7 (tylko DES)
I
= 1x
{ | Sygnat impulsu
! |dia 1 sekundy
_,-' Sygnat ciggly
=] | Czerwona lampa, swiatto ciagte podczas ruchu bramy
] -,’ Potozenie krancowe OTW. miganie przez 3 sekundy
= | Potozenie krancowe ZAM. miganie przez 3 sekundy
Czerwona lampa, $wiatto ciggte podczas ruchu bramy
) '-,’ Potozenie krancowe OTW. miganie przez 3 sekundy
Potozenie krancowe ZAM. wyt.
_| | Czerwona lampa, Swiatto ciagte podczas ruchu bramy
) '-, Potozenie krancowe OTW. Swiatto ciggte przez 3 sekundy
= /| Potozenie krancowe ZAM. Swiatto ciggte przez 3 sekundy
_| | Czerwona lampa, swiatto ciagte podczas ruchu bramy
_,’-, Potozenie krancowe OTW. Swiatto ciggte przez 3 sekundy
~— I | Potozenie krancowe ZAM. wyt.
- Zwolnienie blokady rampy przetadunkowej lub
(| | sygnalizator zielony, swiatto ciagte
Aktywne tylko w potozeniu krancowym OTW.
177 | Styk ciagly
L' | w potozeniu krancowym ZAM.
{177 | Funkcja podswietlanego przycisku
LS [ Impuls 1's przy kazdej komendzie OTW.
,_' ,’ Styk ciggty przy pozycji bramy
P Sterowanie hamulca
Ly~ | | Aktywne podczas ruchu
— || Nieaktywne podczas zatrzymania
1 1¢ | Test kurtyny Swietlnej itp.
L/ 1] |Test przed kazdym ruchem zamykania
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4 Funkcje bramy, Czes¢ 4 h
,_-f i-,' % Funkcja otwarcia posredniego g‘g
1x =vV=
-+
ﬁ . ,’ Wszystkie wejscia komend aktywne E
1x
I~ | Aktywne wejscie X7.2
1 | Aktywne wejscie X5.3 i
N - przycisk otwarcia sterownika D
4 Funkcje bezpieczenstwa )
4/ @g Kontrola sity (DES) % LIEE
1x |=‘=|
e~ 1 ) (17 |0 = wyt 4
-’ - : Vil
F’-’ N ‘ LI | zakres nastawy 2 % do 10 % przecigzenia 1)?%
I ! ,_-’ % Przerwanie funkcji fotokomorki g‘g
1x =V
PAAIREG: p=d
UJ
) o =5
1x
{ | Zat.
/ (2x tryb uczenia tej samej pozyciji referencyjnej)
-_,.l-_’l @g Kontrola czasu ruchu (NES) #@ﬂ - i-/‘,i i ==
1x .=‘=.
PGl 077 |0 =wyt =
] = Wyt [m
é‘i\?& Ll |l 5L 0 do 90 sekund 1:%
_"l L @g Funkcja bramowego wytgcznika bezpieczenstwa =9
M Ol wejscie x2.2) ==
P 0. | )
éxi\?’\ ,’ Wytacznik luznej linki/drzwi przejsciowych E H
1x
7 | Czujnik kolizji (zestyk rozwierny)
& | | Tryb czuwakowy po uruchomieniu
=7 | Czujnik kolizji (zestyk zwierny)
=!| | Tryb czuwakowy po uruchomieniu
382 [zm E
hl/n] miana czasu rewersu Y S T =
1x |=‘=|
Py x| { = T |[+] wolniej =
- - Il
é;ﬁ?'\ Wl J|[-1  szybciej /%
- 1x J
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Ustawienia DU/falownika

d
-
\§

Zdawcza predkos¢ obrotowa

;
\/ ‘ Cse! ¥|zdawcza predkos¢ obrotowa w min-* ]
il

| 1x

)
|
<

|
+/%

—
23
——
23

Zdawcza predkos¢ obrotowa zamykania

‘ : | Zdawcza predkosé obrotowa w min-t vt

| 1x

=

=
o)
nin
=l

I
LWLl

|

.
¥

Zwiekszona zdawcza predkos$é obrotowa zamykania
do wysokosci otwarcia 2,5 m

‘ } Zdawcza predkos¢ obrotowa w min-1 [H/%

. 0 = wyt

==

and
~Ne

~

LIJ
9
Fa]

=

I
LWLy

.
¥

LiLys % Pozycja przetgczania na zdawczg predkos¢ obrotowg zamykania @ %\
AN - s : .
1x (minimalna wysokos$¢ otwarcia wynosi 2,5 m!)
B
= | = | | Ruch otwarcia/zamknigcia bramy {
@ 1x

=
s
]

=
L

Przyspieszenie otwarcia ==

|
G

. oY .
Y D K s &
=™ | | ’ 1x
N g P . . . =
iln rzyspieszenie zamkniecia 3‘2
1x =v_
— A ] B -
Bl D K o &%)
=™ | | ’ 1x
Ll =1 H . . ] =
1 amowanie przy otwieraniu g‘g
1x =V —

I

DU krokico 1,0 s =
AN

Falownik krokico 0,1s

i

2,
|5
| 2
Z@

Hamowanie przy zamykaniu

i

~=

o
")
i
pk |

I

¥ DU krokico 1,0 s =

Falownik krokico 0,1s

rﬁ

.
¥

Z&]

=
Wy
)y
i
pk |

Predkos¢ dojazdowa otwierania/zamykania

i

I
LY

Zdawcza predkosé obrotowa w min-

B
¥

| 2
2}]
N

-

N
oo
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4 Licznik cykli serwisowych )
,5{ 5 % Wybér cyklu serwisowego ,5",5’ éﬁI
1x —v—

J

L ‘ _’ '7’ 01-99 odpowiada 1.000 do 99.000 cykli =

= Cykle sg odliczane w dot

|
%.Z
™ -
L3
=
™ -
23
-
Ny
=
B ;

Reakcja przy osiggnieciu wartosci 0

[n)
=~
")
I
<l

/ Wyswietlenie ,CS* z ustawiong wartoscig cyklu serwisowego 1x N

_,_" Przetgczenie na tryb czuwakowy i wyswietlenie ,CS* z ustawiong

warto$cia cyklu serwisowego
I | Przetaczenie na tryb czuwakowy i wy$wietlenie ,CS* z ustawiong

|t wartoscig cyklu serwisowego. Wcisniecie przycisku stop na 3 sekundy
przywraca 500 cykli automatycznych.

. "/ Wyswietlenie ,CS* z ustawiong wartoscig cyklu serwisowego przetgczniki
kontaktowe i przekaznikow

N /
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4 Odczyt pamieci informaciji R
o Stan licznika cykli pracy
AN .
1x Liczba 7-cyfrowa
@ ) r 1 o L L L
. . I L LI
M ST DT T S D J
Stan licznika cykli pracy jako liczba dziesietna po kolei
— M = 1000000 DT = 10000 S =100 J = 1
= ST = 100 000 T = 1000 D = 10
o :
S Ostatnie btedy
1x
@ Zmiana wskazania ostatnich 6 btedow
L _"l % Stan licznika cykli pracy ostatniej zmiany programowania
== 1x 7-cyfrowy
) ~ N i i i i
® ' 71 e A E B
M ST DT T S D J
Stan licznika cykli pracy jako liczba dziesietna po kolei
— M = 1000000 DT = 10000 S =100 J = 1
= ST = 100 000 T = 1000 D = 10
i "-,’ % Wersja programu
1x
@ Wyswietlenie wersji programu sterownika.
W potgczeniu z DU lub falownikiem dodatkowo wersja programu DU lub falownika.
o /
4 Usuwanie b
i-,’i-, % Usuwanie wszystkich ustawien
1x
7ol
= 1x
(| | Wszystkie (ustawienie fabryczne)!, oprocz licznika cykli
\_ ®3s Y,
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9 Urzadzenia ochronne

X2: Wejscie barmowego wytgcznika bezpieczenstwa

Bramowy wytgcznik bezpieczenstwa jest zamontowany na bramie. Jest on potgczony ze
sterownikiem bramy za pomoca przewodu spiralnego.

Punkt programowania ,3.4"

~
Zasada dziatania Reakcja w razie uruchomienia
»1¢ Linka luzna/drzwi e Kontakt przetgczajacy przerwany: STOP bramy
przejsciowe o Kontakt przetgczajacy zamkniety: Gotowos¢ robocza bramy
e STOP bramy

Przetaczenie na prace w trybie czuwakowym

»2" Wytacznik kolizyjny Przemiennik czestotliwosci: Praca w trybie czuwakowym tylko

jako styk rozwierny z predkoscig petzajgca

Wyzerowanie btedu tylko w potozeniu krancowym OTW.:

Nacisng¢ przez 3 sekundy przycisk STOP sterownika bramy

»3 Wyltacznik kolizyjn
ya yiny Jak funkcja ,2“

jako zestyk zwierny

Linka luzna/drzwi przejsciowe
Przy otwartym czujniku i jednoczesnym poleceniu ruchu z potozenia krancowego pojawi sie

btad ,F1.2“. W razie aktywacji podczas ruchu bramy nastepuje natychmiastowe zatrzymanie i
pojawia sie btad ,F1.2“

Wyltacznik drzwi przejsciowych: Entrysense

Sprawdzony wedtug (Plc) performance-level ¢ na podstawie normy EN 13849-1 przetacznik
jest monitorowany przez sterownik bramy. Przy otwartym czujniku i jednoczesnym poleceniu
ruchu z pozycji krancowej pojawi sie btad ,F1.2%. W razie aktywacji podczas ruchu bramy

nastepuje natychmiastowe zatrzymanie i pojawia sie btagd ,F1.2“.
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Styki reed w przetgczniku sg sterowane magnesem trwatym. Sterownik bramy kontroluje

stany przetgczania niezaleznie od siebie.

W przypadku nieprawidtowego dziatania pojawia sie komunikat btedu ,F1.7°

Wytgcznik kolizyjny jako styk rozwierny lub zwierny

Wytgcznik kolizyjny zgtasza, gdy brama znajdzie sie poza prowadnica.

Aktywacja kontaktu przetgczajgcego powoduje zatrzymanie bramy, komunikat btedu ,F4.5i
przetgczenie na ,tryb czuwakowy“. Ruch bramy jest mozliwy tylko poprzez wewnetrzny
przycisk sterownika bramy. Praca w trybie czuwakowym w przypadku przemiennika
czestotliwosci jest mozliwa tylko z predkoscig petzajgca.

Resetowanie komunikatu btedu ,F4.5“ tylko w potozeniu krancowyn OTW. przez naci$niecie
na 3 sekundy przycisku STOP sterownika bramy lub wytgczenie i wtgczenie zasilania.
Komunikat btedu ,F4.5" jest nawracajacy, jezeli kontakt przetgczajacy jest nadal

uruchomiony.
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X2: Wejscie listwy zabezpieczajacej

Sterownik bramy wykrywa automatycznie trzy r6zne listwy zabezpieczajgce.

4 N\
Wazne!

e o Listwy zabezpieczajgce nalezy podtgczyé zgodnie z normg EN 12978!
e Przy uszkodzonej listwie zabezpieczajacej zawsze mozliwa jest praca w trybie

czuwakowym

Analiza oporu 1K2

To urzadzenie zabezpieczajgce jest przeznaczone dla wytgcznika cisSnieniowego z zestykiem
rozwiernym potgczonego szeregowo z rezystorem koncowym 1K2, +/-5 %, 0,25 W. Przy
uruchomieniu w profilu gumowym powstaje nadcisnienie, ktdre uruchamia wytacznik
cisnieniowy.

Listwe zabezpieczajgcag nalezy testowa¢ w potozeniu krancowym ZAM. Pozycja bramy
~Wstepny wytgcznik krancowy listwy zabezpieczajgcej” jest wykorzystywana do testowania.
Jesli podczas zamykania brama minie pozycje wstepnego wytacznika krancowego,
rozpoczyna sie pomiar czasu 2 sekund. Podczas pomiaru czasu listwa zabezpieczajgca musi
zosta¢ osadzona na podtozu, wytwarzajgc w ten sposéb nadcisnienie. Jesli wytgcznik
cisnieniowy nie zostanie nacisniety, wynik testowania jest negatywny i pojawi sie komunikat
btedu ,F2.8".

W przypadku zwarcia w systemie listew zabezpieczajgcych pojawia sie komunikat btedu
2.7

Uruchomienie listwy zabezpieczajgcej lub ciggte przerwanie obwodu prgdu powoduje

pojawienie sie komunikat btedu ,F2.6

Analiza oporu 8K2

To urzadzenie zabezpieczajgce jest przeznaczone do elektrycznej listwy zabezpieczajacej z
rezystorem koncowym 8k2, +/- 5 % i 0,25 W. W przypadku uruchomienia nastepuje zwarcie
w obwodzie pradu i ukazuje sie komunikat btedu ,F2.4“. W przypadku przerwania obwodu

pradu pojawia sie komunikat btedu ,F2.5°.
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Optyczna listwa zabezpieczajgca

Urzadzenie to dziata na zasadzie fotokomdrki jednokierunkowej. Uruchomienie powoduje
przerwanie strumienia swietlnego.

W przypadku uruchomienia lub btedu w systemie listew zabezpieczajgcych pojawia sie
komunikat btedu ,F2.9%

Montaz kabla spiralnego

Kabel spiralny wprowadza sie z prawej lub lewej strony obudowy sterownika bramy. Kabel
spiralny trzeba zamocowac dtawikiem kablowym. Listwe zabezpieczajgcag podtacza sie za
pomocg wtyczki przytgczeniowej 3-pinowej, a linke luzng/drzwi przejsciowe za pomocg
wtyczki przytaczeniowej 2-pinowe;.

4 N
' Wazne!
e > Sprawdzi¢ pozycje wstepnego wytgcznika krancowego listwy zabezpieczajace;j
e Przy wysokosci otwarcia bramy > 5 cm po uruchomieniu
listwy zabezpieczajgcej musi nastgpi¢ nawrot w kierunku otwierania.
- %
Funkcja listwy zabezpieczajgcej w zakresie wstepnego wylacznika krancowego
Punkt programowania ,2.1
4 N
Funkcja Reakcja w razie uruchomienia listwy zabezpieczajgcej
»1“ Aktywna e STOP
e Brak reakgc;ji
,2" Nieaktywna . _ o
e Brama przemieszcza sie do potozenia krancowego ZAM.
»3 Dopasowanie do podtoza |e STOP; korekta potozenia krancowego ZAM. przy
(DES) nastepnym zamykaniu
,4“ Nawrot w kierunku
e Nawro6t w kierunku otwierania z obszaru dobiegu przy
otwierania w obszarze
_ uruchomieniu listwy zabezpieczajgce;j
dobiegu (DES) y
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Uwaga, dopasowanie do podioza!
Automatyczne dopasowanie do wydtuzenia liny lub nieréwnosci podfoza
ok. 2-5 cm

Tylko z wytgcznikiem krancowym DES

Nie uzywac z korektg wybiegu napedu

Nie uzywac z wytgcznikiem cisnieniowym

Uwaga, nawrét w kierunku otwierania w obszarze dobiegu!

W celu zachowania sit roboczych w zakresie wstepnego wytgcznika krancowego

Przy wysokiej predkosci obrotowej

Tylko z wytgcznikiem krancowym DES

Funkcja nie jest konieczna przy napedach z falownikiem

- J

Funkcja korekty wybiegu napedu
Punkt programowania ,2.2“

Automatyczna korekta wytgcznika krancowego w celu uzyskania statej pozycji ZAM.

@unkcja Korekta wybiegu napedu )
!70“ Wy*-
\,,1 “ Wi )

Uwaga, korekta wybiegu napedu!
e o Tylko z wylgcznikiem krancowym DES

¢ Nie uzywac z dopasowaniem do podtoza
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Funkcja nawrotu w kierunku otwierania

Punkt programowania ,2.5“

Ograniczenie nawrotu w kierunku otwierania po uruchomieniu listwy zabezpieczajgce;j
poprzez zamykanie czasowe.

Po przekroczeniu ustawionej wartosci nastepuje automatyczna dezaktywacja zamykania

czasowego i pojawia sie komunikat btedu ,F2.2"

' Uwaga!
e e« Resetowanie komunikatu btedu ,F2.2“ Przejechaé do potozenia krancowego
ZAM.

X3: Wejscie wytgcznika awaryjnego

Podtaczenie przycisku wytgczenia awaryjnego wg EN 13850 lub jednostki sterujgcej

zabezpieczenia przed wciagnieciem. Przy uruchomieniu pojawia sie btad ,F1.4".

' Uwaga!
e « Napedy z falownikiem: Wylgcznik awaryjny przetgcza naped do stanu

beznapieciowego
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10 Opis funkc;ji
X: Zasilanie 24 V DC

Urzadzenia peryferyjne, np. fotokomorke, odbiornik radiowy, przekaznik itd. podtacza sie do
zaciskéw 24 V i GND.

' Ostroznie - Ryzyko uszkodzenia elementow!

e o t3aczny pobdr pradu urzadzen peryferyjnych nie moze przekracza¢ 180 mA

X1: Zasilanie sieciowe sterownika i zasilanie zewnetrzne

Zasilanie sieciowe sterownika

Podtaczenie do zaciskéw X1/1.1 do X1/1.4 i PE.

Roézne przytacza sieciowe: 3 N~, 3~, 1 N~ dla silnikow symetrycznych i asymetrycznych.
Sie¢ 400 V = mostek 1.5-1.6

Sie¢ 230 V = mostek 1.6 - 1.7

' Uwagal!

° » Przeczytac opisy ,Podtgczenie do sieci” ,Podtaczenie sterownika do sieci”

Zasilanie urzadzen peryferyjnych
Urzadzenia peryferyjne zasilane napieciem 230 V, np. fotokomorke, odbiornik radiowy,
przekaznik itp. podtgcza sie do zaciskow X1/1.8 i X1/1.9.

4 N
Uwagal!

e o Podtagczenie do sieci: 3 N~400 V lub 1 N~230 V symetrycznie

e Zabezpieczenie przez F1, bezpiecznik aparatowy 1,6 A zwtoczny
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X4: Wejscie zat./wyt. automatycznego zamykania czasowego

Przetgcznik do wigczania i wytaczania automatycznego zamykania czasowego podtacza sie
do zaciskow X4/1 i X4/2.

X5: Wejscie kaseta sterownicza

&Ostrzeienie!
» Tryb pracy bramy ,tryb czuwakowy*:

Zapewnic catkowitg widocznos¢ bramy z miejsca obstugi

Tryb pracy bramy ,3“ umozliwia miejsce montazu kasety sterowniczej bez widocznosci

bramy.
e I
' Uwaga!
e > Uzycie bez przycisku STOP: Mostek X5.1 podtgczy¢ do X5.2
e W razie btedu listwy zabezpieczajacej lub fotokomorki kaseta sterownicza nie
dziata.
- %
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X6: Wejscie ,fotokomérki jednokierunkowej/refleksyjnej“ lub kurtyny swietlnej

Fotokomérka
Fotokomorka stuzy do ochrony obiektu. Fotokomorka jest aktywna tylko w trybie ,3i ,4% w
potozeniu krancowym otwarcia oraz podczas zamykania.

Przerwanie wigzki $wiatta powoduje pojawienie sie btedu ,F2.1%.

Kurtyna $wietina
Kurtyna swietlna musi posiadac funkcje samoczynnego testu i spetniac wymagania kategorii
bezpieczenstwa 2 lub (Plc) performance-level c. Jesli kurtyna swietlna spetnia te wymagania,

brama moze zamkna¢ sie bez listwy zabezpieczajacej.

e N
' Wazne!
e *» Przy eksploatacji bez listwy zabezpieczajgcej rezystor 8K2 podtgczy¢ do
zaciskow X2/3 i X2/4
L » Punktu programowania ,3.2“ nie uzywaé do kurtyn swietinych )

» Do testowania kurtyny swietlnej aktywowacé kontakt przekaznika X20.

Opis funkcji przekaznika w punkcie programowania ,2.7*.

Przerwanie wigzki $wiatta powoduje pojawienie sie btedu ,F4.6“.

Test jest wykonywany przy kazdym poleceniu zamkniecia — styk kurtyny swietinej musi
wytgczyc sie w ciggu 100 ms. Przy pozytywnym wyniku testu styk musi wigczy¢ sie ponownie
w ciggu 300 ms. Przy negatywnym wyniku testu pojawia sie btad ,F4.7".

» Resetowanie komunikatu btedu ,F4.7%: Wylgczenie i wigczenie sterowania.

Uwagal!
e > Stosowac wytgcznie fotokomorki lub kurtyny swietlne z trybem ,ukfad potgczen

na jasno"
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Reakcja na przerwanie wigzki Swiatta

/Pozycja bramy Reakcja na przerwanie strumienia Swietlnego )
Potozenie krancowe ZAM. e Brak funkcji
Otwieranie e Brak funkcji

Potozenie krancowe OTW.

_ Brak funkgji
bez zamykania czasowego

Potozenie krancowe OTW.

_ Resetowanie zamykania czasowego
z zamykaniem czasowym

Potozenie krancowe OTW.
z zamykaniem czasowym | e Brama zamyka sie 3 sekundy po zakonczeniu przerwania

i przerwaniem czasu strumienia Swietlnego

\ odliczania /

Rozszerzona funkcja fotokomorki

Punkt programowania ,2.4*

-

unkcja Rozszerzona funkcja fotokomaorki

,0° e Brak funkgiji

,1¢ Przerwanie
. e Brama zamyka sie 3 sekundy po zakonczeniu przerwania
zamykania
strumienia swietlnego
czasowego

e Brama zamyka sie po zakonczeniu przerwania strumienia
. . Swietlnego, przy przerwaniu dtuzszym niz 1,5 sekundy

»2" Wykrywanie pojazdu _ _ _
¢ Resetowanie zamykania czasowego przy przerwaniu

strumienia swietlnego do 1,5 sekundy

. /
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Przerwanie funkcji fotokomérki

Punkt programowania ,3.2%

/Zasada dziatania Przerwanie funkcji fotokomorki A
,0° Wyt
1 Zat. y
Tryb uczenia jest aktywny dopiero po wyjsciu z programowania.
&Ostrzezenie!
e W trybie uczenia brak jest ochrony obiektu
W trybie uczenia trzeba dwukrotnie catkowicie otworzy¢ i zamkna¢ brame. Wigzka Swiatta
musi zostac przerwana dwa razy w tej samej pozycji bramy. Po tym tryb uczenia jest
zakonczony. Ponizej zapamietanej pozycji bramy fotokomaérka nie dziata.
s N
Sygnalizacja trybu uczenia
Przy wyjsciu z programowania ,_-’ -,’
Przy przerwaniu wigzki $wiatta l.’ 'l’
Po drugim przerwaniu wigzki swiatta w tej samej pozycji bramy i osiggnieciu )
\poioienia krancowego zamkniecia L "/
4 N
' Uwaga!
e « W przypadku nieudanego trybu uczenia ponownie otworzy¢ i zamkng¢ brame,
aby zapisac dwie takie same pozycje bramy
o J
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X7: Wejscie przetgcznika ciegnowego/odbiornika radiowego

Przetgcznik ciegnowy lub zewnetrzny odbiornik radiowy podtgcza sie do zaciskow X7/1 i

X7/2. Kontakt przetgczajgcy musi by¢ bez potencjatowy (zestyk zwierny).

Funkcja przetacznika ciegnowego lub sterowania radiowego

Punkt programowania ,2.6%

\
Typ impulsu  |Reakcja w razie uruchomienia

W potozeniu krancowym OTW. lub otwarciu posrednim brama zamyka sie

w1 o We wszystkich pozostatych pozycjach bramy lub podczas ruchu brama
otwiera sie.
w2 e Kolejnos¢ komend OTW. — STOP- ZAM. — STOP - OTW.
Q3“ e Brama zawsze sie otwiera )
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X8: Wejscie zat./wyt. otwarcia posredniego

Przetagcznik do wtgczania i wytgczania otwarcia posredniego podtgcza sie do zaciskdw X8/1 i
X8/2. Pozycje otwarcia posredniego bramy trzeba zaprogramowac w punkcie programowania
,1.6%

Przy komendzie otwarcia brama otworzy sie do zapisanej pozycji. Po wytgczeniu otwarcia

posredniego mozna ponownie otworzy¢ brame do potozenia krancowego otwarcia.

Funkcja otwarcia posredniego

Punkt programowania ,2.9%

Funkcja Otwarcie posrednie h
w1 e Wszystkie wejscia komend
e Otwarcie posrednie poprzez przetgcznik ciegnowy X7 i wewnetrzny
o odbiornik radiowy;
¢ Potozenie krancowe OTW. poprzez wszystkie pozostate kasety
sterownicze
e Otwarcie posrednie poprzez zewnetrzng kasete sterowniczg X5 i
. wewnetrzng kasete sterowniczg
"3 e Polozenie krancowe OTW. poprzez wszystkie pozostate kasety
N sterownicze )
4 N\
' Uwagal!
e ¢ Podwodjne wydanie komendy przy funkcji ,2“i ,3 Pierwszenstwo dla poftozenia
krancowego OTW., niezaleznie od kolejnosci wprowadzania
- J




=

ELEKTROMATEN"

X20: Bezpotencjatowy kontakt przekaznika

Opis funkcji przekaznika w punkcie programowania ,2.7*.

4 I
' Ostroznie - Ryzyko uszkodzenia elementéw!

e o Maksymalny prad przy 230V AC 1 Aoraz przy 24V DC 0,4 A

e Zalecamy stosowanie lamp LED

e W razie uzywania zarobwek maks. 40 W, w wersji odpornej na uderzenia
- J

Kontrola sity (tylko DES)

Punkt programowania ,3.1%
Kontrola sity moze by¢ uzywana tylko w przypadku bram z petng kompensacjg sprezynowg i
napedami z DES. Jest ona w stanie rozpoznawac¢ osoby przemieszczajgce sie razem z

brama.

&Ostrzeienie!
¢ Kontrola sity nie zastepuje srodkéw bezpieczenstwa zabezpieczajacych przed

wciggnieciem

f N
Funkcja Kontrola sity
0" o Wyt
2" 10" e 2 niska wartosc graniczna
o ¢ 10 wysoka wartos¢ graniczna
~ /
g N
Waznel!

e  Kontrole sity stosowac tylko w bramach z kompensacjg sprezynowg
e Czynniki atmosferyczne, np. temperatura lub obcigzenie wiatrem mogg

spowodowac przypadkowe zadziatanie kontroli sity
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Po wyjsciu z trybu programowania brama powinna wykonac petne otwarcie i zamkniecie w
samopodtrzymaniu.

Kontrola sity to system samoprogramujacy, ktory dziata od szerokosci otwarcia od 5 cm do
ok. 2 m. Powolne zmiany, np. obnizenie naprezenia sprezyny sg kompensowane
automatycznie.

Po zadziataniu kontroli sity brama moze pracowacé wytgcznie w trybie ,czuwakowym® i
pojawia sie bfad ,F4.1% Skasowanie nastepuje po osiggnieciu przez brame potozenia

krancowego

Kontrola czasu ruchu (tylko NES)

Punkt programowania , 3.3
Ustawiony czas ruchu jest automatycznie porobwnywany z czasem zmierzonym pomiedzy
potozeniami krancowymi. W razie przekroczenia czasu ruchu pojawia sie btgd ,F5.6“.

Bfad ,F5.6“ zostanie skasowany po zamknieciu bramy.

' Uwaga!
e o Czas ruchu jest ustawiony fabrycznie na 90 sekund

e Zalecana wartos$¢ ustawienia + 7 sekund
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System UBS

System UBS to tatwe w obstudze potagczenie wtykowe GfA. Urzgdzenia sterownicze podtacza

sie do sterownika zwyktym przewodem sieciowym. Sg one automatycznie wykrywane.

Uwaga!
e ¢ Urzadzenia UBS majg takie samo dziatanie, jak okablowane urzadzenia

sterownicze

e
Ziacze UBS )
uBs UBS uBs uBs
Przycisk trojfunkcyjny Fotokomorka Zewnetrzny Przetacznik ciegnowy
\_ refleksyjna odbiornik radiowy )

Zmiana czasu rewersu

Punkt programowania ,3.8
Skrocenie czasu rewersu powoduje zmniejszenie sit roboczych. Wydtuzenie czasu rewersu

obniza obcigzenie elementow mechanicznych bramy.
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Licznik cykli serwisowych

Punkt programowania ,8.5%

Cykl serwisowy mozna ustawi¢ w zakresie od ,0“ do ,99.000“ cykli, przy czym zmiana
odbywa sie w krokach co 1000.

Licznik cykli serwisowych zmniejsza sie o jeden przy kazdym osiggnieciu potozenia
krancowego otwarcia.

Gdy cykl serwisowy osiggnie wartos¢ zerowa, nastepuje aktywacja ustawienia z punktu

programowania ,8.6".

Wskazanie zwarcia/przecigzenia

W przypadku zwarcia lub przecigzenia 24 V DC zasilania gasnie wskazanie 7-segmentowe.

Jesli nie wystgpit zaden btad ani polecenie, sterownik przetgcza wyswietlacz na tryb

Tryb czuwania

czuwania.
Tryb czuwania jest aktywny przy ustawionym automatycznym zamykaniu czasowym powyze;j

60 sekund. Wyswietlany jest tylko lewy punkt.

Tryb czuwania konczy sie po pojawieniu sie polecenia lub uruchomieniu przetgcznika

obrotowego wyboru ,S*.
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11 Wskaznik statusu

4 Btad N
,’-_ Wskazanie: ,F* i cyfra
sf;ﬂ:u Opis btedu Sposob usuniecia biedu
- Zacisk X2.1 — X2.2 otwarty. Sprawdzi¢ bramowy wytacznik bezpieczenstwa.
,_’ ,-’ Otwarty kontakt wytgcznika luznej linki/drzwi Sprawdzi¢, czy przewdd fgczacy nie jest
= przejéciowych. przerwany.
- Otwarty obwod bezpieczenstwa DES. Sprawdzi¢ awaryjne uruchamianie reczne.
,_’ -,’ Uruchomiono awaryjne uruchamianie reczne. Sprawdzi¢, czy nie doszto do przecigzenia lub
= Zadziatato zabezpieczenie termiczne silnika. zablokowania napedu.
(14 | Zacisk X3.1 — X3.2 otwarty. Sprawdzié wytacznik awaryjny.
0 Uruchomiono wylacznik awaryjny Sprawdzi¢, czy przewdd tgczacy nie jest
' przerwany.
- Btedny Entrysense Otworzy¢ i zamkng¢ drzwi przejéciowe.
,.’ ,’ Za wysoki opor przejscia. Sprawdzic opér.
Niepoprawny montaz Entrysense Sprawdzi¢ montaz drzwi przejsciowych.
100 Btad wejscia sterownika Entrysense X2.1 - Wylgczy¢ i wiaczy¢ sterownik.
LY | x2.2. W razie potrzeby wymienié sterownik.
,-’,i ,’ Nie wykryto listwy zabezpieczajgce;. Sprawdzi¢ okablowanie listwy zabezpieczajacej.
= Otwarty zacisk X6.1 — X6.2 Sprawdzi¢ ustawienie mechaniczne fotokomorki.
'l Aktywna fotokomc’>'rka - Sprawdzi¢ przewdd taczacy.
' W razie potrzeby wymieni¢ fotokomorke.
Osiggnieto maks. nawrét w kierunku otwierania
(| przez aktywacije listwy zabezpieczajace;. Przeszkody w bramie.
L.L (tylko przy automatycznym zamykaniu Sprawdzi¢ dziatanie listwy zabezpieczajace;j.
czasowym)
o /




A

ELEKTROMATEN"

4 N
Btad

,’-_ Wskazanie: ,F“ i cyfra

s%qu:u Opis btedu Sposob usuniecia biedu

- Sprawdzi¢ dziatanie listwy zabezpieczajgce;j.
,-_’ ’-,’ Aktywna listwa zabezpieczajgca 8k2. Sprawdzi¢, czy w przewodzie taczacym nie
= wystgpito zwarcie.

-] - Sprawdzi¢ dziatanie listwy zabezpieczajgce;j.
,-_’ ’-, Uszkodzona listwa zabezpieczajgca 8k2. Sprawdzi¢, czy przewod tgczacy nie jest
e przerwany.

J Sprawdzi¢ dziatanie listwy zabezpieczajgce;j.
,-.’ ,’-, Aktywna listwa zabezpieczajgca 1k2. Sprawdzi¢, czy przewdd faczacy nie jest
il przerwany.

= = Sprawdzi¢ dziatanie listwy zabezpieczajgce;j.
= Uszkodzona listwa zabezpieczajgca 1k2. Sprawdzi¢, czy w przewodzie taczgcym nie
L./
= wystapito zwarcie.

Uruchomienie testu w dolnym potozeniu

00 . krancowym.

C.o) | Negatywny wynik testu k2. Sprawdzié dodatkowy wytacznik krancowy (przy

NES ,S5%).

,-_’ ’-,’ Sgtﬁgﬂic}fgg: zabezpieczajaca uruchomiona Sprawdzi¢ dziatanie listwy zabezpieczajgce;j.
(DES) Po odtgczeniu napiecia cofng¢ brame za
Dojechanie do awaryjnego wytgcznika . .
kraficowego otwarcia pomocg recznego sterowania awaryjnego.

_’ ,’ (NES) Sprawdzi¢ awaryjny wylgcznik krancowy
= otwarcia/zamkniecia.

Dojechanie do awaryjnego wytacznika
krancowego otwarcia lub zamkniecia.
Uruchomiono awaryjne uruchamianie reczne.
Zadziatato zabezpieczenie termiczne silnika.

Sprawdzi¢ awaryjne uruchamianie reczne.
Sprawdzi¢, czy naped nie jest przecigzony lub
zablokowany.

L'J
=
X

(DES)
Dojechanie do awaryjnego wytacznika
krancowego zamkniecia.

Po odtgczeniu napiecia cofng¢ brame za
pomoca recznego sterowania awaryjnego.

gy
'\
-

(NES)
Btedne uruchomienie wstepnego wytgcznika
krancowego ,S5.

Sprawdzi¢ dziatanie i ustawienie wstepnego
wytgcznika krancowego ,S5°.
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4 N
Btad
,’-_ Wskazanie: ,F* i cyfra
sf;ﬂ:u Opis btedu Sposob usuniecia biedu
- - . . . . Potaczy¢ wytgcznik krancowy ze sterownikiem.
1/ Nie wykryto zadnego wytgcznika krancowego S . . .
17 . o prawdzi¢ przewdd tgczacy wytgcznika
| (aktywny przy pierwszym uruchomieniu). .
krancowego.
- ’-, Wymieniono sygtem Wyiqqznlkow krancowych Reset sterownika w punkcie programu ,9.5"
P bez zresetowania sterownika
_’.1 ’1 Wewnetrzny blad spjnosci. Z(Z[merdzenle btedu przez nastepne polecenie
)_’1 ’1 Zadziatanie kontroli sity. Sprawdglc swobode ruchu elementéw
. mechanicznych bramy.
_ Sprawdzi¢ czujnik kolizji/przewdd tgczacy.
’7’ ’-, Aktywny czujnik kolizji X2.1 - X2.2. Reset btedu — nacisniecie przez 3 sek. przycisku
= stop.
LL] | Otwarty zacisk X6.1 - X6.2. gpgmi:g kcuzrtynggvvxléec:l? 6}:.2 cy nie jest
LL!| | Aktywna kurtyna $wietlna. P » G2y P qczacy nie |
przerwany.
’-,’ ! Uszkodzona kurtyna $wietlna. I?r;estrz_e gac mforr.nlacp prosjucenta kurtyny
. swietlnej. Sprawdzi¢ przewdd taczacy.
C\r . Wylgczyé i wigczy¢ sterownik.
) Blad sterownika. W razie potrzeby wymienié sterownik.
g | Wytgczyc€ i wigczy¢ sterownik.
i Biad ROM. W razie potrzeby wymienic sterownik.
3 Wytaczyc¢ i wiaczyé sterownik.
s Biad CPU. W razie potrzeby wymienié sterownik.
o /
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\
Btad
,’-. Wskazanie: ,F“ i cyfra
Cyfra . . o
statusu Opis btedu Sposob usuniecia biedu
C Whytgczyc€ i wigczy¢ sterownik.
A Biad RAM. W razie potrzeby wymieni¢ sterownik.
L . Wytgczy¢ i wigczyé sterownik.
A Wewngtrzny blad sterownika. W razie potrzeby wymienié sterownik.
gl g . . Sprawdzi¢ wtyczke i przewdd tgczacy DES.
1 Btad cyfrowego wytacznika krancowego (DES). Wytaczyé i wiaczyé sterownik.
Sprawdzi¢ mechanike bramy pod katem
gl g swobody ruchu.
A Biad ruchu bramy. Sprawdzi¢ obrét wytgcznika krancowego.
Wytgczyc€ i wigczy¢ sterownik.
[_’. ’l Blad kierunku obrotéw. Z()rr;?nlc kierunek obrotéw w punkcie programu
gl x| Niedopuszczalny ruch bramy ze stanu Skasowanie btedu przez komende ruchu.
=LL! | spoczynku. Sprawdzi¢ hamulec i naped.
) . . . Skasowanie btedu przez komende ruchu.
’-,. ’-,’ zifmﬁd hie porusza sig w wymaganym kierunku Sprawdzi¢, czy nie nastgpito przecigzenie
== ' napedu.
L Za wysoka predkos$¢ zamykania DU/falownik Wytaczy¢ i wiaczyc sterownik.
Ll y pre y " | W razie potrzeby wymieni¢ naped.
C|J o : Whytgczyc€ i wigczy¢ sterownik.
LLL Wewngtrzny btad komunikacji falownika. W razie potrzeby wymieni¢ naped z falownikiem.
= = Skasowanie btedu przez komende ruchu.
,’-,_ -,’ Zanizone napiecie w obwodzie posrednim. Zmierzy¢ napiecie wejsciowe sieci.
— = Zmieni¢ czasy rampy/predkosci.
%
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Btad
. Wskazanie: ,F* i cyfra
sfzg:u Opis btedu Sposob usuniecia biedu
_ Zmierzy¢ napiecie wejsciowe sieci.
/-,_ Ly Przepiecie w obwodzie posrednim. Skasowanie btedu przez komende ruchu.
= Zmieni¢ czasy rampy/predkos$ci.
Y Przecigzenie napedu.
,’-,. ’-, Przekroczona dopuszczalna temperatura. Odczekaé do schiodzenia sie napedu i
— = zmniejszy¢ liczbe cykli.
Y Przecigzenie napedu.
,’ ] ,’-, State przecigzenie prgdowe. Sprawdzi¢ mechanike bramy pod katem
== swobody ruchu.

- - Sprawdzi¢ hamulec, w razie potrzeby wymienié.
/-,_ ,’ Btad hamulca/falownika. W razie ponownego wystgpienia btedu wymienié
= naped.
gl . . Skasowanie btedu przez komende ruchu.

Ll Blad zbiorczy falownika. Jesli btad nie ustgpi, wymienié naped.
,’7- ,’ Przy plerwszym gruc_:h_omemu minimalna droga Uruchomi¢ brame przez min. 1 sekunde.
. przesuwu ponizej minimum.
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Komendy N
,’_-_ Wskazanie: ,E“ i cyfra
Cyfra Opis komend
1 1 Aktywna komenda OTW.
L1 Wejscia sterownika X5.3, X7.2, urzadzenie sterownicze UBS lub odbiornik radiowy UBS.
- Aktywna komenda STOP.
,_’,-’ Wejscia sterownika X5.2, X7.2, urzadzenie sterownicze UBS lub odbiornik radiowy UBS lub
= jednoczesne polecenie otwarcia i zamkniecia
1 J1 | Aktywna komenda ZAM.
Lt Wejscia sterownika X5.4, X7.2, urzadzenie sterownicze UBS lub odbiornik radiowy UBS.
o %




A=

I L E K T R O M A T E N -

4 Komunikaty stanu R
Cyfra .
stanu Opis
/ . ’-, Osiagnieto ustawiony stan serwisowego licznika cykli pracy.
Nie swieci sie punkt z lewej strony: Zwarcie lub przecigzenie obwodu sterowniczego.
) _’, { Aktywowano zmiane kierunku obrotow, mozliwe tylko przy pierwszym uruchomieniu.
) I Zmieniono kierunek obrotéw, mozliwe tylko przy pierwszym uruchomieniu.
L1 .
o Programowanie zablokowane.
miga
NN
. Programowanie potozenia krancowego otwarcia.
miga

‘AN Programowanie potozenia krahcowego zamkniecia.

miga
I~
. Otwieranie aktywne.
miga
L. Zamykanie aktywne.
miga
,’-_ -,’ Zatrzymanie pomigdzy ustawionymi potozeniami krancowymi.
,’ . ,’ Zatrzymanie w potozenia krancowego otwarcia.
'-_ - Zatrzymanie w potozeniu otwarcia posredniego.
,’ . ,’ Zatrzymanie w potozeniu krancowym zamkniecia.
It | Potwierdzona blokada programowania.
L. Wskaznik migajacy: Aktywne odblokowanie programowania.
11 Przerwanie funkcji fotokomorki:
L/ 1| |Przy przerwaniu strumienia $wietinego.
7 1 | Przerwanie funkcji fotokomorki:
L. Przy wyjsciu z programowania.
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12 Objasnienie symboli

Symbol Objasnienie

[
l ‘ Wymog: Przeczytac instrukcje montazu

@ Wymdég: Skontrolowaé

Wymog: Zanotowac

il

z'g Wymég: Zanotowac ustawienie punktu programowania ponizej

E

Fabryczne ustawienie wstepne punktu programowania

4
DDDL .. . ‘2 .
- Fabryczne ustawienie wstepne punktu programowania, wartos¢ po prawej
¥ il Fabryczne ustawienie wstepne wartosci minimalnej, w zaleznosci od napedu
|

1

Fabryczne ustawienie wstepne wartosci maksymalnej, w zaleznosci od napedu

A |

Zakres regulaciji

|
+

Wymaog: Wybraé punkt programowania lub wartos¢, obrocié przetacznik obrotowy w lewo albo
prawo

Wymdég: Otworzy¢ punkt programowania, uruchomi¢ jeden raz przetgcznik obrotowy

o) 2%

Wymdég: Zapisa¢, uruchomi¢ jeden raz przetgcznik obrotowy

/
N
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Symbol Objasnienie
Wymog: Ustawienie przez zespét przyciskéw w obudowie otw./zam.,
przycisk otw.: Warto$¢ w gore; przycisk zam.: Wartos¢ w doét
@ Wymaog: Nacisngc¢ jeden raz przycisk stop na obudowie
1x
J
p Gl Wymadg: Zapisac,
1x nacisng¢ jeden raz przycisk stop na obudowie
&
PN Wymdég: Zapisac,
™3 nacisng¢ i przytrzymac przez trzy sekundy przycisk stop na obudowie
Wymog: Reset sterownika,
™3 nacisng¢ i przytrzymac przez trzy sekundy przycisk stop na obudowie
\\\f Wymég: Dojechaé do pozycji bramy
S~
- B Wymdég: Dojecha¢ do potozenia krancowego otwarcia
~
_ H Wymaog: Dojechaé do wstepnego wytgcznika krancowego
\§ Wymdég: Dojecha¢ do potozenia krancowego zamkniecia
-




Deklaracja witgczenia maszyny nieukonczonej 4 ‘@
zgodnie z dyrektywg maszynowg 2006/42/WE dla “ W/
maszyny nieukonczonej, zatacznik Il cze$é B ELEKTROMATEN®

GfA - Gesellschaft flr Antriebstechnik
] o Dr.-Ing Hammann GmbH & Co KG
Deklaracja zgodnosci Wiesenstraie 81

40549 Dusseldorf

z dyrektywg w sprawie kompatybilnosci elektromagnetyczne;j
2004/108/WE

4 My, ™
GfA - Gesellschaft fiir Antriebstechnik
niniejszym deklarujemy, ze nizej wymieniony produkt spetnia wymagania podanej powyzej
dyrektywy WE i jest przeznaczony do zamontowania w bramie.

TS 970
Zastosowane normy
DIN EN 12453 Bramy — Bezpieczenstwo uzytkowania bram z napedem silnikowym
DIN EN 12978 Urzadzenia zabezpieczajgce do drzwi i bram z napedem
DIN EN 60335-1 Bezpieczenstwo przyrzadéw elektrycznych do uzytku domowego i

podobnych celéw - cze$¢ 1 : Ogdlne wymagania
DIN EN 61000-6-2 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC) — Czes¢ 6-2
Normy ogélne — Odpornos¢ w srodowiskach przemystowych
DIN EN 61000-6-3 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC) — Czes¢ 6-3
Normy ogdélne — Emisja zaktécen w srodowiskach: mieszkalnym,
handlowym i lekko uprzemystowionym

Na uzasadniony wniosek organow nadzoru rynku zobowigzujemy sie do przekazania
specjalnej dokumentacji maszyny nieukonczone;.

Upowazniony do skompletowania dokumentacji technicznej

(adres EU w firmie)
Dipl.-Ing. Bernd Synowsky

Odpowiedzialny za przygotowanie dokumentacji

Maszyny nieukonczone zgodnie z dyrektywg 2006/42/WE sg przeznaczone do wigczenia do lub
potgczenia z inng maszyng (lub inng maszyna nieukonczong lub wyposazeniem), tworzgc w ten
sposob maszyne finalng w rozumieniu dyrektywy. Dlatego produkt ten moze zosta¢ oddany do
uzytku dopiero wtedy, gdy maszyna finalna, do ktérej ma zosta¢ wbudowany, uzyska deklaracje
zgodnosci z przepisami powyzszej dyrektywy.

Dusseldorf, 23.05.2013 Stephan Kleine J’( @‘ —

Prezes Zarzadu Podpis

- /




